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‘Cadre général

But avoué a long terme :

« simulation » du comportement physique
- y - V. - 7

& d’objets « structurés » variés

en interactions complexes

DP.redlctlc:.n Modele
lagnostic générigue a

DdL complexes

Précision

Premieres applications
SRPA, Splines matérielles, Tricot
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“"Méthodologie =~ = o

Modélisation du systéme*étudié
Modéles de |5 £ rmyle analytique*de K h ,ﬁ) M(h)

la physique

Dérivations
manuelles

» systéme analytique*d’équations diff.

M(e)> +In(e,e) =Q(e,e)

Moteur logiciel

numerique et
* Générique ,fo_r,mellemeljt ezéc?\ct i
déedié au systeme éetudié

00 RI-MADS, Re



“Méthodologie

Nature des systemes
etudiés

ructures
données Modélisation

+ génériques Informatique

systeme numérique M (e) >€ + In(e,e) = Q(e,e)
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~Architecture du moteur

Sous-systemes « indépendants »
e

SRPA, Splines Matérielles, ...
Optimisations specifigues ?

Sous-Systeme
Efforts internes Efforts internes
Calcul accélérations Calcul accélérations

4 Couplage « Structurel » X Couplage « Fortuit »
Oou « preévisible » Collisions / Contacts
x détection
efforts / contraintes durables ~v' gestion comme contraintes
unilatérales ephémeres ?
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- Couplage des sous-systemes

« couplage intra / inter-systemes ? »

Contrainte
« molle »

Contrainte
« dure »

Liaison
parfaite

v’ activation unilatérales X contraintes éphémeres
Choc de réalisation, décrochage reste a implanter, simple
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~ Quelques réesultats
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Quelques réesultats
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~ Quelques réesultats
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Quelques réesultats

« Chaque fil est un sous-systeme
de type Spline matérielle »

Contacts

WWW?WWWWWW entre fils
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Conclusion :
le LERI-MADS et I'AS ?

Demandeurs de méethodes de détection de
collisions/contacts entre objets de formes
variées

Proposition de gestion des réponses par
contraintes ephémeres et pdL
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